GENEREL FUNKTIONSBESKRIVELSE

Qu1ck-Lift’s motor er via wiren forbundet med griberen. I direkte tilslutning til
griberen findes manevreenheden med styrehandtag, med hvilke brugeren styrer
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Et par falere rfégisfrerer?styregrebets (héndens) lodrette bevagelser og videresender
de signaler, som frembringes, til styreenheden. Signalerne bearbejdes i styreenheden,
inden de oyerfores til motoren, som trinlest afgiver det drejningsmoment, som svarer
til brugerens lodrette hndbevagelse.

Dette betyder ogsa, at safremt styregrebet holdes stille, dvs. at kraften hverken virker
op _ellpij ned, vil styreenheden modtage og videresende en verdi, som svarer ngjagtigt
til den aktuelle lastveerdi. Dette betyder igen, at styregrebet kan slippes, uden at
lasten bevaeger sig, og dt brugeren herefter, uden at berore styregrebet og under
anvendelse af en kraft;"§bm netop overstiger systemets interne friktion, blot ved at
tage fat1 lasten eller fatfe griberens styrehandtag, kan flytte lasten manuelt op eller
ned, :

. Quick-Lift er udstyret med en faldbremse, som hindrer lasten i at falde ved evt,
stramafbrydelse. I styrggnheden findes der ogsé sikkerhedsfunktioner, som i visse
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tilfa_lidé er hensigtsmaessige at anvende.
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Hvis en griber styres e}éktﬁsk, kan man l&se griberen. Dette betyder, at lasten ikke
kan ga los i loftet stilling. En anden mulighed, som undertiden er hensigtsmeessig, er,
at gore det umuligt at foretage loft, hvis lasten ikke har fat med et sikkert greb - dvs,
det registreres, at “klgerne” ikke er géet helt sammen.
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